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SEMBLANZA ACADEMICA

El Dr. Lozano es Ingeniero en Control y Automatizacion egresado de la Escuela
Superior de Ingenieria Mecanica y Eléctrica unidad Zacatenco (ESIMEZ) del
Instituto Politécnico Nacional (IPN), con Maestria en Tecnologia Avanzada y
Doctorado en Ingenieria de Sistemas Roboticos y Mecatronicos por la Unidad
Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas (UPIITA) del
IPN. Actualmente se encuentra adscrito a la Unidad Profesional Interdisciplinaria
de Ingenieria campus Hidalgo (UPIIH) del IPN. EI Dr. Lozano tiene el
nombramiento de Candidato en el sistema Nacional de Investigadores (SNI), ha
participado en la direccion de 22 trabajos de licenciatura y 2 tesis de maestria Sus
areas de interés son: desarrollo y estudio de Vehiculos Aéreos No Tripulados
(VANT), diseno de sistemas de control para VANT, control no lineal de sistemas,
sistemas subactuados y control de sistemas autdénomos marinos.
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